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El desarrollo de la nueva serie Sigma-7 se centrd en tres objetivos
principales: una puesta en servicio rapida, una produccion de alto
rendimiento y una fiabilidad operativa maxima. La serie ofrece una respuesta
potente a los requisitos actuales del mercado de fabricantes de maquinaria
y clientes finales de la industria manufacturera. Sigma-7 ofrece un potencial
particularmente importante en instalaciones de envasado, en la fabricacion
de semiconductores, el mecanizado de madera y las maquinas de impresion
digital.

Serie 200V Serie 400V

Rapida configuraciéon en solo 3
minutos

Los preajustes del software del amplifi-
cador simplifican la puesta en servicio.
La funcion «tuning-less» para menos
ajustes permite el uso inmediato del
Sigma-7 sin necesidad de efectuar
una parametrizacion compleja o de
contar con un conocimiento especial
del equipo de control, mientras que la
funcion de autoregulacion asegura un
ajuste rapido.

Respetuosa con el medio ambiente

El rendimiento del motor Sigma-7 re-
duce la generacion de calor en hasta
un 20 % La posibilidad de un acopla-
miento de ejes con alimentacion de CC
permite compartir la energia y conse-
guir un ahorro energético de hasta un
30 %.
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Ahorro de espacio

El nuevo bastidor tipo libro permite una
instalacion lado con lado y sin huecos
de los amplificadores incluso en los
espacios mas reducidos. Con ello se
posibilita el alcanzar una elevada den-
sidad de potencia dentro de un arma-
rio el espacio requerido se reduce a un
minimo, permitiendo su integracion en
la maquina junto a la electronica del
variador.

Reduccion de costes

Sigma-7 reduce los costes totales me-
diante una configuracion de la maquina
mas rapida, un rendimiento mayor con
una produccion mas elevada en menor
tiempo y unos tiempos improductivos
menores, gracias a la alta fiabilidad de
nuestros productos.



Slete razones para
Sigma- 7

La serie de servomotores Sigma ha evolucionado hasta llegar a los
servomotores Sigma-7, que le ofrecen la experiencia definitiva en
siete areas clave y constituyen la solucion ¢ptima que solo YASKAWA
puede ofrecer.

Extenso rango de potencia de motores y amplificadores

Amplio rango de potencia

e Motores muy compactos de 50W a 15 kW e Motores lineales con nucleo de hierro y sin hierro
con una fuerza maxima de hasta 7.560N

Ahorros mediante el rendimiento

Menores costes de produccion Ahorro de energia y mayor productividad

e | velocidad de 3,1 kHz e Elevado par maximo, aceleracion rapida,
e Menos tiempo de restablecimiento, tiempo sin sobredimensionamiento del amplificador
de posicionamiento reducido, mayor rendimiento e Mecanica ligera

No se precisa refrigeracion adicional Mayor rendimiento

e Temperatura ambiente -5 - 55°C e Sobrecarga del 350 % durante 3 - 5 segundos
(max. 60 °C con desclasificacion) e Elevado par maximo, aceleracion rapida

/
o
\

- 2
-




Caracteristicas de seguridad

Perfecta integracion de las normas de seguri-
dad legales obligatorias

e | a funcion STO viene implementada por
defecto en todos los servo amplificadores
de la serie Sigma-7

e Maquinas mas seguras - la serie Sigma-7
satisface los requerimientos de SIL 3y PL-e

e | as funciones de seguridad SS1, SS2 y SLS se
integran usando el modulo de seguridad

Alto rendimiento

Generacion de calor muy baja

e E| circuito magnético optimizado mejora el
rendimiento del motor

e £l rendimiento mejorado del motor reduce la
generacion de calor en aprox. un 20 %

Gran precision

Avanzado encoder absoluto de 24 bits para la

maxima precision

e Resolucion de 16 millones de impulsos para un
posicionamiento extremadamente preciso

Impresionante rendimiento
del sistema

Muy elevada precision combinada con un fun-
cionamiento rapido y suave

e Compensacion de rizado para las mas elevadas
exigencias de suavidad de marcha y dinamica

e También para maquinas en las que las ganancias
del lazo de velocidad no se pueden ajustar altas

Excelente fiabilidad

Aun mas fiabilidad para su produccion

Q@ @ @ ®

e Mas de 12 millones de sistemas servo instalados

e Mayor fiabilidad de la maquina, reducidos costes
de servicio y mantenimiento, menos tiempo
improductivo



Sistemas servo de
poroxima generacion

Con mas de 12 millones de sistemas servo instalados, YASKAWA cuenta

con un know-how técnico y una experiencia amplios en movimiento

y control. ¢ El resultado? Un rendimiento excelente y una tasa de fallo
extremadamente baja. Con la nueva serie Sigma-7, YASKAWA ha
conseguido crear una obra maestra sindnimo de rendimiento fiable y
de precision. Gracias a sus nuevas caracteristicas, la configuracion
puede realizarse en tan solo unos minutos. Ajustes de variador rapidos
y especificos para la aplicacion y maximo rendimiento de la produccion
garantizados.

SERVOPACKS Servomotores

e Amplificador monoeje & doble eje e Encoder de 24 bits de alta resolucion instalado
e Un amplificador para motores lineales y rotativos e Alto rendimiento, reducida generacion de calor
e SIL 3 para STO, PL-e CAT 3 e Reduccion de hasta un 20 %

e \elocidad de respuesta de frecuencia: 3,1 kHz e Brida compatible con Sigma-5

e Funciones de seguridad avanzadas SS1, SS2, SLS e Tres modelos de motor disponibles

e Opciones de realimentacion » SMGT7A de baja inercia, hasta 7 kW

e Compensacion de rizado, supresion de vibraciones, etc. » SGM7J de inercia media, hasta 1,5kW

» SGM7G de media inercia, hasta 15 kW

Mante-
nimiento
Remoto
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Paguetes y componentes
iNndividuales

YASKAWA ofrece paquetes y componentes individuales para numerosas

aplicaciones en la industria de la automatizacion.

Controladores de maquina -
MP 3200 IEC & MP 3300 IEC

Controlador de maquina de alto rendimiento para tecnologia de automatizacion. ] 4
Los controladores de maquina YASKAWA gestionan sistemas complejos con ac-
cionamientos servo y variadores. La comunicacion de alta velocidad proporciona
un control de movimiento de alto rendimiento y alta precision, incluso para movi-
mientos complejos.

Hasta 62 ejes

Comunicacion: Modbus TCP/IP, MECHATROLINK-III, Ethernet (100 Mbps)
Bloques funcionales PLCopen

Biblioteca de codigos reutilizables ——

iMC7 + SPEED7 Studio + Sigma-7 -
Sistema de control de movimiento de alto rendimiento

La experiencia de YASKAWA en el control de movimiento combinada con la ex-
periencia de VIPA con la tecnologia PLC es la base de un nuevo estandar en la
tecnologia de automatizacion. SLIO CPU iMC7, un PLC con funciones de control
de movimiento integradas.

e PLC de alto rendimiento combinado con tecnologia de accionamiento de alto
rendimiento

e Programable mediante SPEED7 Studio de VIPA: Configu racion de hardware,
comunicacion, programacion PLC, control de movimiento, visualizacion, etc.

e Interfaz EtherCAT con comunicacion Ethernet en tiempo real

e Conexion con E/Ss, servoaccionamientos Sigma-7 y variadores

e Soluciones de tecnologia de control y accionamiento mediante un solo proveedor

Paneles tactiles VIPA

Paneles tactiles profesionales VIPA con tamafios de pantalla desde 4,3“ has-
ta 12,1, el sistema operativo Windows Embedded CE 6.0 y Runtime Movicon
11 pueden usarse de forma universal. Los ecopaneles VIPA con 4 tamanos de
pantalla diferentes, desde 4,3 hasta 15%, han sido disefados para ofrecer una
fiabilidad, una flexibilidad, una vida util y una calidad maximas.




ANOrros mediante
el rendimiento

Con la mejor respuesta de frecuencia de su clase de 3,1 kHz, Sigma-7
SERVOPACKS puede reducir el tiempo de restablecimiento hasta menos

de 4 ms. En comparacion con un sistema estandar con, por ejemplo, un
tiempo de restablecimiento de 50 ms, una unidad de Pick & Place basada en
componentes Sigma-7 puede suponer un ahorro de gran cantidad de dinero.

Ejemplo de ajuste servo

//\ <4— Error de posicionamiento

/1 \

Velocidad de
[~ referenciakeit

1
1
1
1
1
:
1
i Posicionamiento completado
1
1
1
1
1
1

iTiempo de restableci-
miento de 0 a 4 ms!
(Sigma-7)

Un tiempo de restablecimiento menor aumenta sus ingresos

Ejemplo de Pick & Place con un tiempo de restablecimiento de 50 ms

Longitud Tiempo Piezas por | Piezas Precio Beneficios
Parada Parada
del eje por pieza | minuto por hora | por pieza | por hora

X =200mm 0,5s 0,05s 0,5s 0,05s
X =200mm 0,2s 0,05s 0,2s 0,05s ,6 2.250 225,00€
Total 0,7s 0,1s 0,7s 0,1s

Ejemplo de Pick & Place con un tiempo de restablecimiento de 4 ms

Longitud Tiempo Piezas por | Piezas Precio Beneficios
Parada Parada
del eje por pieza | minuto por hora | por pieza | por hora

X'=200mm 0,6s 0,004s 0,5s 0,004s
X =200mm 0,2s 0,004s 0,2s 0,004s 1,416s 42,37 2.542 254,24€
Total 0,7s 0,008s 0,7s 0,008s

o Benefici Beneficios en Beneficios en
Beneficios por eneficios en e L
hora: 16 horas: 5 dias: un ano:

2N 467,84 € 2.339,20€ 116.690,00€




Seguridad en movimiento

Los movimientos de la maquina constituyen una importante fuente de peligros
para operadores y personal de mantenimiento. Las situaciones tipicas en

las que se requieren estados de seguridad de la maquina se dan durante
la puesta en servicio, la solucion de problemas o cuando el personal de
funcionamiento o de mantenimiento tiene que aproximarse a la maquina.

Par de parada segura
(Safe Torque Off - STO)

e La funcionalidad del servomotor Sigma-7 permite una integracion perfecta de 0
normas de seguridad legales obligatorias

e | a funcion STO viene implementada por defecto en todos los servo amplifica-
dores de la serie Sigma-7

e £l modulo opcional de seguridad permite la expansion de las funciones de

seguridad SS1, SS2 y SLS (SIL2, PL-d) R

(Safe Stop 1 - SS1)

Speed monitoring
Con la entrada en vigor de la norma EN ISO 13849 1:2008
«Seguridad de maquinas — Partes de los sistemas de mando
relativas a la seguridad», la construccion de maquinas segu-
ras se determina ahora o bien en funcion de su nivel de ren- o
dimiento (PL a — €), o bien en funcion del nivel de integracion

de seguridad (SIL 1 - 4).

Parada segura 2
(Safe Stop 2 - SS2)

Estandares de Nivel & categoria de
seguridad rendimiento n

Speed monitoring

Seguridad de la EN ISO 13849-1 PL-e CAT3 —
maquinaria IEC 60204-1 Categoria de parada 0 m’;ﬁg:’igg
IEC 61508 SIL 3
Seguridad funcional IEC 62061 SIL CL3 0
IEC 61800-5-2 STO

Velocidad con limitacion segura
(Safely Limited Speed - SLS)




Supresion de
vibracion mejorada

Se han mejorado las funciones existentes para reducir a un minimo las
vibraciones, y se han anadido nuevas funciones que mejoran el seguimiento

y ademas reducen el tiempo de restablecimiento. Tambiéen se han reducido la
vibracion y el ruido durante el funcionamiento y la vibracion durante la parada,
resultando unos bordes muy lisos de las piezas mecanizadas.

Sin supresion de vibracion Con supresion de vibracion

Pieza
mecanizada
resultante

Pieza
mecanizada
resultante

Funcion Tuning-less
«Puesta en marcha y funcionamiento rapido» después de conectar el motor

Aun sin ajuste del servo y con cambios de carga, permite un
funcionamiento sin oscilacion ni vibraciones de hasta 30 veces
el momento de inercia de la carga.

e Tiempo de restablecimiento: de 100 a 150 ms

Autoajuste avanzado b L
Reduce a un minimo el tiempo de restablecimiento con menos vibracion e
L
El filtro de referencia y las funciones de reaccion de ajuste de
ganancia tienen un nuevo ajuste de ganancia automatico de ali- .‘ =
mentacion directa para un rendimiento de ajustes optimo. La (2 e
funcion de compensacion de friccion borra automaticamente el "ﬁiﬁ_—-
efecto de friccion de las caracteristicas de la maquina. *_w_@.
-

e Tiempo de restablecimiento: 10 ms

sevntsganen | e |

Ajuste de «un parametro»
Ajuste de precision simplificado

El ajuste de precision aporta un maximo rendimiento para su
maquina.

e Tiempo de restablecimiento: de 0 a 4 ms



SImplifique su vida

La serie Sigma-7 le ofrece un sencillo y rapido ajuste de su solucion servo.
Ello le supone un ahorro de tiempo y dinero.

Asistente de instalacion de software

Sencillo ajuste de parametros con entradas guia-
das por asistente.

Funcidon de control del cableado

La funcion de control de cableado SigmaWin+
revisa el cableado en una sola operacion.

Funcidén de seguimiento

El seguimiento en tiempo real del estado de ajuste
facilita la monitorizacion.

Muchas funciones utiles para puesta en marcha
y un funcionamiento mas eficiente

Una seleccion dptima para sus aplicaciones bajo
consideracion del momento de inercia, resistencia
de freno dinamico, etc.

Mantenimiento

Solucién de problemas mas rapida con funcion de
diagnodstico de alarma — finge posibles causas de
alarma y propone directamente acciones de co-
rreccion.

Desempaquetar

Instalacion y
cableado

Ajuste de
parametro basicos

Operacion de
prueba

Ajuste de
ganancia vy filtro
(ajuste)

Operacion



ADierto para
aplicaciones exigentes

YASKAWA suministra equipamiento para un amplio rango de aplicaciones
y ofrece soporte en todas las actividades de ingenieria. De este modo,
YASKAWA encuentra la solucion perfecta para las tareas comunes y para

complejos desafios de automatizacion.

e Instalacion rapida y sencilla y ningun trabajo de con-
figuracion — éstas son las ventajas de las soluciones
llave en mano de YASKAWA.

e Y en el caso de que desee actualizar una solucion,
todo el sistema Sigma-7 se puede utilizar facilmente
con la nueva aplicacion.

Soluciones integrales

YASKAWA ofrece amplias soluciones de automatiza-
cion con un hardware potente, incluyendo controla-
dores, visualizacion, conceptos de accionamiento y
robots industriales.

Nuestros productos de control de movimiento han
sido desarrollados para controlar todas las funciones
del control de procesos tipico de la maquinaria, in-
cluyendo control de movimiento, funcionalidad PLC,
E/S, légica secuencial y algoritmos de proceso. La
integracion del controlador reduce los costes del sis-
tema, aumenta el rendimiento, reduce el espacio de
panel requerido y unifica la programacion.

La monitorizacién y el diagndstico del proceso son
caracteristicas inherentes de nuestra plataforma. Es-
tos avances permiten aumentar la produccion vy re-
ducir el tiempo improductivo de la maquina. Con la
instalacion de nuestros sistemas se han alcanzado
aumentos de la productividad superiores al 200 %.
La marcha, mas suave, y las rutinas de recuperacion
e-stop disminuyen el desgaste mecanico y reducen
el tiempo improductivo.




L a serie 200V

Amplificador \

e Entrada monofasica & trifasica
e Fieldbus integrado
» Entrada de tren de pulso/analégica
» MECHATROLINK-II
» MECHATROLINK-III
» EtherCAT
e Amplificador monoeje & doble eje

Motores

e Diseno muy compacto
e Disponible desde 50 W a 15 kW



Vista general de |0s

oroductos de 200V

Servomotores

SGM7A

e Baja inercia,
alta velocidad
e 50W - 7kW

Rotativo

SGMCS

e Capacidad baja,
sin nucleo

e Nominal:  2Nm - 35Nm
Maximo: 6Nm - 105Nm

Accionamiento
directo

SGLG

e Modelo sin nucleo
e Nominal: 12,5N - 750N
Maximo: 40N - 3.000N

Lineal

SGLT

e Modelo con
nucleo de hierro tipo T

e Nominal: 130N - 2.000N
Maximo: 380N - 7.500N

saM7J S

e |nercia media, . K
alta velocidad
e 50W - 750W

SGMCV

e Capacidad baja,
con nucleo de hierro

e Nominal:  4Nm - 25Nm
Maximo: 12Nm - 75Nm

SGLFW2 _ &
\:'/.-\ -
* Modelo con
nucleo de hierro tipo F

e Nominal: 45N - 2.520N
Maximo: 135N - 7.560N

SGM7G

® |nercia media,
par de torsion elevado
e 300W - 15 kW

SGMCS

e Capacidad media,
con nucleo de hierro

e Nominal:  45Nm - 200Nm
Maximo: 135Nm - 600 Nm

SGLFW _ e

e Modelo con
nucleo de hierro tipo F

e Nominal: 25N - 1.120N
Maximo: 86N -2.400N




SERVOPACKSs

SGD7S-
OOOAOOA

Referencia de i |
voltaje analogico/ /.
tren de pulso

SGD7W-
OOOA20A

o4
S——

= |
Referencia de i Ii
comunicacion - :
MECHATROLINK-III l !
doble eje _—

Modulos opcionales

SGDV- |’.’"|'
OSAO01A a

Modulo de seguridad |

SGDV-OFAO1TA

Mddulo de lazo
completamente
cerrado

SGD7S-
OO0A10A s

SGD7S-
OOOA20A

Referencia de § | Referencia de

comunicacion d. comunicacion

MECHATROLINK-I] MECHATROLINK-II
monoeje

SGD7S-
OOOAEOA

Tipo de opcion
de comando
conectable

SGD7S-
OOOAAOA es

Referencia de
comunicacion
EtherCAT

h]

SGDV-
OCAO04A

Modulo DeviceNet

SGDV- |
OCAQO3A E

Modulo INDEXER 1

Mddulos opcionales adicionales
Mddulos opcionales adicionales para
la serie Sigma-7 estan disponibles a
peticion.

)
)
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Combinacion de servomotores rotativos y SERVOPACKS

Modelo de servomotor rotativo Salida nominal
50W

SGM7J
(Inercia media,
alta velocidad)
3.000 min!

SGM7A

(Baja inercia,
alta velocidad)
3.000 min!

SGM7G

(Inercia media,

par de torsién elevado)
1,500 min-!

*1 Si emplea esta combinacion, el rendimiento podria no alcanzar tales niveles, p. €j., la ganancia de control podria no aumentar, en
comparacion con la utilizacion de un SERVOPACK Sigma-7.
*2 La salida nominal es de 2,4 kW si se combina el SGM7G-30A con el SGD7S-200A.

SGM7J-A5A

SGM7J-01A

SGM7J-C2A
SGM7J-02A

SGM7J-04A

SGM7J-06A

SGM7J-08A

SGM7A-A5A
SGM7A-01A
SGM7A-C2A
SGM7A-02A
SGM7A-04A
SGM7A-06A
SGM7A-08A
SGM7A-10A
SGM7A-15A
SGM7A-20A
SGM7A-25A
SGM7A-30A
SGM7A-40A

SGM7A-50A

SGM7A-70A
SGM7G-03A
SGM7G-05A
SGM7G-09A
SGM7G-13A
SGM7G-20A
SGM7G-30A
SGM7G-44A
SGM7G-55A
SGM7G-75A
SGM7G-1AA

SGM7G-1EA

100W
150W
200W
400W
600W
750W
50W
100W
150W
200W
400W
600W
750W
1,0kw
1,5kW
2,0kwW
2,5kW
3,0kW
4,0kW
5,0kW
7,0kw
300W
450W
850W
1,3kW
1,8kW
2,9kw*?
4,4kW
5,5kW
7,5kW
11kw

15kW

R70A
R90A

1R6A

2R8A

5R5A

R70A
RO0A

1R6A

2R8A

5R5A

120A

180A

200A

330A

550A

3R8A

7R6A
120A
180A

330A

470A
550A
590A

780A

Modelo SERVOPACK
SGD7s-0000 SGD7wW-0000

1RBA*!, 2R8A*!

1R6A, 2R8A*!

2R8A, 5R5A*", 7TR6A*!

5R5A, 7R6A

1RBA*!, 2R8A*!

1RBA™", 2R8A*!

2R8A, 5R5A*!, 7TR6A*!

5R5A, 7TR6A

5R5A*!, 7TR6A*!

7R6A




Designaciones de modelo

para 200V

Servomotores rotativos
SGM7J - 01 A 7 A 2 A1

1°+2° 3° 4° 5° 6° 7° digito

1° + 2° digito - Salida nominal 3° digito - Tension de la fuente de
alimentacion

Caodigo Especificacion
Codigo Especificacion

Servomotores de
la serie Sigma-7:
SGM7J

A5 50 W
A 200 VCA
01 100 W
c2 150 W 4° digito - Encoder serial
02 200 W Cédigo Especificacion
04 400 W 7 Absoluto de 24-bit
06 600 W F Incremental de 24-bit
08 750 W

5° digito - Historial de revision del diseno

Codigo Especificacion

A Modelo estandar

SGM7A - 01 A 7 A 2 1

1°+2° 3° 4° 5° 6° 7° digito

1° + 2° digito - Salida nominal 3° digito - Tension de la fuente de
alimentacion

Cadigo Especificacion
Codigo Especificacion

Servomotores de
la serie Sigma-7:
SGM7A

A5 50 W
A 200 VCA
01 100 W
2 150w
02 200 W Codigo Especificacion
04 400 W 7 Absoluto de 24-bit
06 600 W F Incremental de 24-bit
s
10 oL/ Codigo Especificacion
" Lok A Modelo estandar
20 2,0 kW
30 3,0 kW
40 4,0 KW
50 5,0 kW
70 7,0 KW

SGM7G - 03 A / A 2 1

1°+2° 3°

1° + 2° digito - Salida nominal

Codigo Especificacion

4 5° 6° 7° digito

3° digito - Tension de la fuente de
alimentacion

Codigo Especificacion

Servomotores de
la serie Sigma-7:
SGM7G

03 300 W

= W A 200 VCA

®  eow
13 1,3 kW Codigo Especificacion

20 1,8 KW 7 Absoluto de 24-bit

30 2,9 kW* F Incremental de 24-bit

44 4,4 KW

55 5,5 kW 5° digito - Historial de revision del disefo
75 7,5 KW Codigo Especificacion

1A 11 kW A Modelo estandar

1E 15 kW

* La salida nominal es de 2,4 KW si se combina el SGM7G-30A con el SGD7S-200A.

6° digito - Extremo del eje

Codigo Especificacion

2 Recto sin llave
6 Recto con llave y perno
B Con dos asientos planos

7° digito - Opciones

Cadigo Especificacion

1 Sin opciones

C Con freno de parada (24 VCC)

E Con junta protectora contra aceite
y freno de parada (24 VCC)

S Con junta protectora contra aceite

6° digito - Extremo del eje

Codigo Especificacion

2 Recto sin llave
6 Recto con llave y perno
B Con dos asientos planos

- Opciones

Codigo Especificacion
1 Sin opciones
c* Con freno de parada (24 VCC)

Con junta protectora contra aceite

£ y freno de parada (24 VCC)

S Con junta protectora contra aceite

* El'7,0 KW version SGM7A-70A esta disponible en este momento no con freno de retencion (24 VDC).

6° digito - Extremo del eje

Codigo Especificacion

0,45 kW
2 Recto sin llave 1,8 kW
2,9 kW
0,85 kW
6 Eje recto con llave y
perno 1,3 kW
- Opciones
Codigo Especificacion
1 Sin opciones
C Con freno de parada (24 VCC)
E Con junta protectora contra aceite

y freno de parada (24 VCC)

S Con junta protectora contra aceite



SERVOPACKS

Amplificador monoeje

SGD7S - R70 A

Serie Sigma-7 1°..3° 4°
Modelos Sigma-7S

- Capacidad de motor

maxima aplicable

Codigo Especificacion

Trifasico, 200 V/

R70* 0,05 kW
R90*" 0,1 kW
1R6*" 0,2 kW
2R8*" 0,4 kW
3R8 0,5 kW
5R5* 0,75 KW

7R6 1,0 KW
120 1,6 KW
180 2,0 kW
200 3,0 kW
330 5,0 kW
470 6,0 kW

550 7,5 kKW
590 11 kW
780 15 KW

o0 A

5°+6° 7°

001

8°...10°

digito

4° digito - Voltaje

Cadigo Especificacion

A 200 VCA
5° + 6° di - Interfaz
Codigo Especificacion

Referencia de voltaje analdgico/

0o tren de pulso

10 Referencia de comunicacion
MECHATROLINK-II

20 Referencia de comunicacién
MECHATROLINK-III

A0 Referencia de comunicacion
EtherCAT

E0 Tipo de opcién de comando

conectable

7° digito - Historial de rev

Codigo Especificacion

A Modelo estandar

Amplificador de doble eje

SGD7W - 1R6 A

Serie Sigma-7 1°...8° 4°
Modelos Sigma-7W

° digito - Capacidad de motor

maxima aplicable

Codigo Especificacion

Trifasico, 200 V

1R6* 2 x 0,2 kW
2R8*! 2 x 0,4 kW
S5R5* 2 x 0,75 kW

7R6 2 x 1,0 kW

20 A

5 46° 70

001

8° .. 10°

digito

4° digito - Voltaje

Codigo Especificacion
A 200 VCA

5° +6° - Interfaz

Codigo Especificacion

Referencia de comunicacion

20 MECHATROLINK-III

ito - Historial de revi

Caodigo Especificacion

A Modelo estandar

8°... 10° digito - Opciones de hardware

Codigo Especificacion Modelos aplicables
Todos los modelos
SGD7S-R70A a -330A
SGD7S-470A a -780A

- Sin opciones

- Montado sobre bastidor
1
Montado sobre conducto

002 Lacado Todos los modelos

Monofésico, entrada de

Coe alimentacion de 200 V

1,5 KW

Lacado y entrada de

00A . -
alimentacion monofasica

Todos los modelos

Los mismos SERVOPACKS se emplean tanto para Servomotores
rotativos como para Servomotores lineales.

*1 Puede emplear estos modelos con una entrada monofésica o
una entrada trifésica.

8°... 10° digito - Opciones de hardware

Codigo Especificacion Modelos aplicables
- Sin opciones
001 Montado sobre bastidor

Todos los modelos
002 Lacado
700 STO (safe torque off)

Los mismos SERVOPACKS se emplean tanto para Servomotores
rotativos como para Servomotores lineales.

*1 Puede emplear estos modelos con una entrada monofasica o
una entrada trifasica.



L a serie 400V

Amplificador

Motores

e Conectores plug-and-turn conforme a los
estandares europeos (M12, M17, M23 y M40)
e Disponibles desde 200W - 15 kW

Disefio compacto tipo libro para montajes lado con lado
Fieldbus integrado

EtherCAT

MECHATROLINK-III

Amplificador monoeje & doble eje

Conectores europeos

Conexion Daisy Chain

e Conectores para alimentacion
de corriente, EtherCAT, E/S,
encoder, USB, etc.

e Unidades opcionales para
seguridad avanzada, encoder

e Conector para operador
digital

e Conectores de corriente para mo-
tor, freno, resistencia de frenado

e | amina de metal para el blindaje
del cable del motor



Vista general de |0s

oroductos de 400 V

Servomotores

SGM7J SGMT7A SGM7G

&

O
=
"C—G’ ® |nercia media, . e Baja inercia, ® |nercia media,
+— alta velocidad alta velocidad par de torsién elevado,
@) e 200W - 1,5kW e 200W - 7,0kW modelo estandar o modelo
- con alta velocidad
e 450W - 15kW
SGLFW?2 &~
© ,\”"
(O] e Modelo con nucleo de hierro
= tipo F
1 e Nominal: 45N - 2.520N

Maximo: 135N - 7.560N

SERVOPACKSs

SGD7S- SGD7S-

S OOObAo & OO00OD30 &
= | (] | g
Referencia de £ Referencia de £
2 comunicacion J comunicacion
EtherCAT y MECHATROLINK-III
o SGD7W- SGD7W-
o OOODAOA ’f OOOD30A f
8 Referencia de i Referencia de i
0O comunicacion [ comunicacion |

EtherCAT 4 MECHATROLINK-II| 4

Modulos opcionales

SG DV— SG DV_ O FAO -] A Modulos opcionales adicionales

Mddulos opcionales adicionales para

OSAO1 AOOOF-FQOO Médulo de lazo la serie Sigma-7 estan disponibles a

peticion.
completamente

cerrado l

Maddulo de seguridad



Combinacion de servomotores rotativos y SERVOPACKS

SGM7J
(Inercia media,
alta velocidad)
3.000 min'

SGM7A

(Baja inercia,
alta velocidad)
3.000 min'

SGM7G

Modelo estandar
(Inercia media,

baja velocidad,

par de torsion elevado)
1.500 min'

SGM7G

Modelo con alta velocidad
(Inercia media,

alta velocidad,

par de torsion elevado)
1.500 min

Modelo de servomotor rotativo

SGM7J-02DOF
SGM7J-04DOF
SGM7J-08DOF
SGM7J-15DOF
SGM7A-02DOF
SGM7A-04DOOF
SGM7A-08DOF
SGM7A-10DOF
SGM7A-15DOF
SGM7A-20DOF
SGM7A-25DO0F
SGM7A-30DOF
SGM7A-40DOF
SGM7A-50DO0F
SGM7A-70DOF
SGM7G-05DOF
SGM7G-09DOIF
SGM7G-13DOF
SGM7G-20DOF
SGM7G-30DOF
SGM7G-44DOIF
SGM7G-55DOF
SGM7G-75DOF
SGM7G-1ADOF
SGM7G-1EDOF
SGM7G-05DOR
SGM7G-09DOR
SGM7G-13DOR
SGM7G-20DOR
SGM7G-30DOR
SGM7G-44DOR

Salida nominal

200W
400W
750W
1,5kW
200W
400W
750W
1,0kW
1,5kW
2,0kW
2,5kW
3,0kwW
4,0kwW
5,0kW
7,0kW
450W
850W
1,3kW
1,8kW
2,9kW
4,4kW
5,5kW
7,5kW
11,0kW
15,0kW
450W
850W
1,3kW
1,8kW
2,9kW
4,4kW

1R9D

3R5D
5R4D

1R9D

3R5D

5R4D

8R4D

120D

170D

260D
1R9D
3R5D
5R4D
8R4D
120D
170D
210D
260D
280D
370D
3R5D
5R4D
8R4D
120D
170D
210D

Modelo SERVOPACK

SGD7S-

SGD7W-

2R6D*
2R6D* o 5R4D*
2R6D o 5R4D*
5R4D
2R6D*
2R6D* 0 5R4D*
2R6D o 5R4D*
5R4D*
5R4D

2R6D* 0 5R4D*
5R4D*
5R4D

2R6D o 5R4D*
5R4D

* Si emplea esta combinacion, el rendimiento podria no alcanzar tales niveles, p. €j., la ganancia de control podria no aumentar, en comparacion con la utilizacion de un

SERVOPACK Sigma-7.

Combinacion de servomotores lineales y SERVOPACKS

Modelo de servomotor rotativo

SGLFW2
Tipo F con nucleo de hierro

SGLFW2-30D070A
SGLFW2-30D120A
SGLFW2-30D230A
SGLFW2-45D200A

SGLFW2-45D380A

SGLFW2-90D200A
SGLFW2-90D380A
SGLFW2-90D560A
SGLFW2-1DD380A

Fuerza nominal de salida

45N
90N
180N
280N

560N

560N
1.120N
1.680N

Modelo SERVOPACK

SGD7S-000D

1R9D
1R9D
1R9D
3R5D
8R4D
5R4D
5R4D
120D
170D
170D




Designaciones de modelo

para 400V

Servomotores rotativos

SGM7J

Servomotores de la

serie Sigma-7:
SGM7J

SGMT7A

Servomotores de la

serie Sigma-7:
SGM7A

SGM7G

Servomotores de la

serie Sigma-7:
SGM7G

- 02 D / F 2 1

1°+2° 3° 4° 5° 6° 7° digito

6° digito - Extremo del eje

Codigo Especificacion

1° + 2° digito - Salida nominal

Codigo Especificacion

4° digito - Encoder serial

Codigo Especificacion

02 200 W 7 Absoluto de 24-bit 2
04 400 W F Incremental de 24-bit 6
08 750 W

5° digito - Historial de revision del

15 1,56 kW disefio

3° digito - Tensién de la fuente de EEEED | EEEEE
alimentacion F Modelo estandar 1

Caodigo Especificacion c
D 400 VCA

- 02 D 7 F 2 1

194+2° 3° 4° 5° 6° 7° digito

6° digito - Extremo del eje

Cddigo Especificacion

3° digito - Tension de la fuente de
alimentacion

1° + 2° digito - Salida nominal

Codigo Especificacion
Cadigo Especificacion

02 200 W 2
D 400VCA

04 400 W 6

08 750 W 4° digito - Encoder serial

10 1,0 kW Cadigo Especificacion

15 1,5 kW 7 Absoluto de 24-bit

20 2,0 kW F Incremental de 24-bit 1
25 2,5 kW c
40 4,0 kW Cédigo Especificacion -
50 5,0 KW [F Modelo estandar

70 7,0kW

- 13 D 7 F 2 1

oo 0 40 50 6° 7° digito

6° digito - Extremo del eje

Codigo Especificacion

1° + 2° digito - Salida nominal

Cdédigo Especificacion

3° digito - Tension de la fuente de
alimentacion

Cdédigo Especificacion

05 450 W 2
D 400 VCA

09 850 W 6

13 1,3 kKW 4° digito - Encoder serial S

20 1,8 kW Cdédigo Especificacion
30 2,9 kW 7 Absoluto de 24-bit 8
44 4,4 kW F Incremental de 24-bit
53] 5,5 KW
75 7,5 KW 5° digito - Historial de revision del
disefio
1A 11,0 KW :
Codigo Especificacion 1
1E 15,0 KW
[F Modelo estandar c
R*2 Modelo con alta velocidad F
*1 Los cédigos de extremo de eje varian para los servomotores de 850W y 1,3kW. H

El diametro del eje para los servomotores de 850 W es de 19 mm.
El diametro del eje para servomotores de 1,3 kW es de 22 mm.
*2 Disponible hasta 4,4 KW.

Recto sin llave

Recto con llave y perno

7° digito - Opciones

Codigo Especificacion

Sin opciones

Con freno de parada (24 VCC)

Recto sin llave

Recto con llave y perno

7° digito - Opciones

Codigo Especificacion

Sin opciones
Con freno de parada (24 VCC)
Con junta protectora contra polvo

Con junta protectora contra polvo
y freno de parada (24 VCC)

* Esta opcion solo es compatible con servomotores de SGM7A-10 bis -50.

Recto sin llave
Recto con llave y perno

Recto sin llave
(850 W, 1,3 kW)

Recto con llave y perno
(850 W, 1,3 kW)

7° digito - Opciones

Codigo Especificacion

Sin opciones
Con freno de parada (24 VCC)
Con junta protectora contra polvo

Con junta protectora contra polvo
y freno de parada (24 VCC)




SERVOPACKS

Amplificador monoeje
SGD7s - 1R9 D

Serie Sigma-7 1°..8° 4°
Modelos Sigma-7S

1°... 3° digito - Capacidad de motor

maxima aplicable

Codigo Especificacion
Trifasico, 400 V
1R9 0,5 kW
3R5 1,0 kW
5R4 1,5 kW
8R4 2,0 KW
120 3,0 kW
170 5,0 kW
210 6,0 KW
260 7,5 KW
280 11,0 kW
370 15,0 kW

A0 B

5°+6° 7° 8°...10° 11°..

4° digito - Voltaje
Codigo Especificacion

D 400VCA

5° + 6° digito - Interfaz

Cadigo Especificacion

A0 Referencia de comunicacion
EtherCAT
Referencia de comunicacion

<0 MECHATROLINK-IIl, RJ45

7° digito - Historial de revision del diseno

Codigo Especificacion

B Modelo estandar

Amplificador de doble eje

SGD7W - 2R6 D

Serie Sigma-7 1°..8° 4°
Modelos Sigma-7W

1°... 3° digito - Capacidad de motor

maxima aplicable

Codigo Especificacion
Trifasico, 400 V

2R6 2 x 0,56 kW

5R4 2 x 1,5 kW

A0 B 026

5°+6° 7° 8°...10°

digito

4° digito - Voltaje
Codigo Especificacion

D 400VCA

5° + 6° di - Interfaz

Codigo Especificacion

Referencia de comunicacion

Al EtherCAT

Referencia de comunicacion
MECHATROLINK-III, RJ45

30
7° digito - Historial de revision del di
Codigo Especificacion

B Modelo estandar

026 F64

digito

8°... 10° digito - Opciones de hardware

2 Y Modelos
Codigo Especificacion aplicables
- Sin opciones

Todos los
026 Con relay de freno de parada Modelos

ito - Especificacion FT/EX

Codigo Especificacion

F64 Zone table function

8°... 10° digito - Opciones de hardware

am Y Modelos
Codigo Especificacion aplicables
- Sin opciones
Todos los
026 Con relay de freno de parada  Modelos
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